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ZACZNIJ LATAC W 3 MINUTY!
Obejrzyj nasze proste tutoriale:

CZESG 1: WZNIES SIE W POWIETRZE

@ zEscanukon

CZESG 2: FUNKCJE LOTU




PRZYGOTOWANIE DO UZYCIA

Zeskanuj kod, aby pobra¢ aplikacje

Uzyj Swojego telefonu aby wyszukac¢ aplikacje “Ranger PLUS app” z wybranego sklepu, lub
zeskanuj kod QR aby pobraé jg bezposrednio do instalacji.

Przygotowanie drona
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Rozt6z ramiona drona. Wtéz karte Micro SD

(karta do nabycia osobno).

PRZYGOTOWANIE DO LOTU
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W16z 2 baterie AA do kontrolera Zamontuj baterie w dronie



1) Parowanie kontrolera z dronem

UWAGA: Kontroler wystarczy sparowaé z dronem tylko raz - w przysztosci parowanie bedzie
nastepowac automatycznie, po wtgczeniu kontrolera i drona.

* Najpierw nalezy wigczy¢ kontroler, ktérego kontrolka powinna migaé

* Nastepnie, aby potgczy¢ kontroler z dronem nalezy nacisngé i przytrzymacé wigcznik z tytu baterii.
Wskaznik baterii roz$wietli sie od lewej do prawej a Swiatetko na kontrolerze powinno przesta¢
migotaé - oznacza to ze urzadzenia zostaty ze sobg prawidtowo sparowane.

2) taczenie sie z aplikacja

5 -
< Setting
Wi-Fi >
XL-PRO-5G-*** =
podtacz sie do sieci WiFi otworz aplikacje

3) Kalibracja urzadzenia

1. Umiesé drona na ptaskiej powierzchni i przytrzymaj
przycisk w prawym gérnym rogu kontrolera przez 5 sekund.

2. Pozioma kalibracja geomagnetyczna: 3. Pionowa kalibracja geomagnetyczna:
Obré¢ urzadzenie horyzontalnie okoto 3 razy. UWAGA: wykonaé tylko po kalibracji poziome;j!
Kalibracja przebiegta pomysinie gdy Obré¢ urzadzenie wertykalnie okoto 3 razy.
ustyszysz charakterystyczne piknecie. Kalibracja przebiegta pomysinie gdy
Gdy tak sie stanie, przejdz do nastepnego kroku. ustyszysz charakterystyczne pikniecie.




PIERWSZY LOT

Odblokowanie: Przesun jednoczesnie joysticki w sposob i w kolejnosci zaprezentowanej ponizej:

2. Ruch do wewnatrz

1. Ruch na zewnatrz

Obstuga kontrolera

Kierunek oraz wysokos$¢ lotu drona steruje sie za pomocg joystickéw: lewy joystick odpowiada za
wznoszenie i opadanie/obrét w prawo-lewo, prawy joystick odpowada za ruchy do przodu/do tytu

i w prawo/w lewo.




SCHEMAT DRONA
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1. quOWr”k
2. Smigta

3. Kamera

5. System wykrywania

na podczerwien

6. Bateria
7. Silniki

8. Swiatta

9. Whacznik



SCHEMAT KONTROLERA

1. Tryb headless 5. Przyspieszenie/zyroskop 10. Wyswietlacz
2. Zréb zdjecie/geomagnetyzm 6. Lewy joystick 11. Raczka
3. Nagraj wideo 8. Antena z uchwytem 12. Tryby GPS
4. Prawy joystick 9. Powr6t do punktu startowego  13. Wigcznik
B Zr6b zdjecie PRI Nagraj wideo
Krétkie nacisniecie, aby zrobi¢ zdjecie. Nacisnij aby nakrecié¢ film.

Dtugie nacisniecie, aby
skalibrowa¢ geomagnetyzm.

%} Tryb headless
1 T Startowanie/lqdowanie Nacisnij aby aktywowac tryb headless.

Nacisnij aby wystartowaé/wylgdowaé.
Tryby GPS
£

@& Powroét do punktu startowego Umozliwia przetgczanie miedzy
trybami pracy drona: Mode 0, Mode 1

Nacisnij, aby powrécié¢ do punktu startowego i Mode 2 (szczegoly w instrukeji obstugi)

automatycznie. Zaleca sie korekcje kursu
joystickiem by unikna¢ kolizji z przeszkodami.
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Przyspieszenie/zyroskop
Krétkie nacisniecie, aby zmieni¢ predkosé
Dtugie nacisniecie, aby skalibrowa¢ zyroskop.
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Wyswietlacz kontrolera

Powrét do bazy

Tryb headless

/ - | -
_,x‘ o - @ w——— Moc sygnatu
v - -
Poziom baterii —‘-5—'-"1'-" wL Poz. baterii kontrolera

Zdjecie/film
Odlegto$é drona — |12 N |0FF ":' = Wysoka/niska
L I-|I a5 L-,’_-, IL‘.I i'".G.?E -:/ predkosé
|
llos¢ ‘
satelitéw GPS
Wysokosc¢ lotu GPS Tryb joysticka

® Powrét do bazy B3 Zzdjecie/film
Wyswietla sie gdy dron jest w trakcie Pojedyricze migniecie - zrobienie zdjecia
powrotu do bazy. Powolne miganie - nagrywanie wideo

1’.'1- . .o w . .o

am Poziom baterii an Poziom baterii kontrolera
Wyswietla aktualny stan natadowania Wyswietla aktualny stan natadowania
baterii drona. baterii kontrolera.

D {i2 Odlegtosé drona HO 5 Wysokosé lotu

Wyswietla aktualng odleglo$é od drona Wyswietla aktualng wysokos$é lotu
(podang w metrach). drona (podang w metrach).

/B lloéé satelitéw GPS mopEC  Tryb joysticka
Kiedy sygnat GPS wskaze wiecej niz 8, Wyswietla aktualnie wybrany tryb
woéwczas aktualna lokalizacja drona joysticka (tryb domys$iny to Mode 2).

bedzie interpretowana jako punkt startowy
(home point).

ONY |OFF|
Wysoka/niska predkosé GPS
,ON" - GPS jest wigczony.

,LOW” - wskazuje na niskg predkos¢ lotu drona. OFF” - GPS jest wytaczony.

,HIGH" - wskazuje na wysoka predkos¢ lotu drona.

6*9 Tryb headless/kalibracja zyroskopu/ % Moc sygnatu
v

kallbraCJa kompasu Wyswietla moc sygnatu potgczenia

Gdy wybrany jest tryb headless, drona z kontrolerem.
ikona SWIECI SIE;

Gdy wybrana jest kalibracja zyroskopu,

ikona MIGA SZYBKO,;

Gdy wybrana jest kalibracja kompasy,

ikona MIGA POWOLI.



LADOWANIE
1. Ltadowanie kablem USB typu C

Upewnij sie, ze bateria jest w petni natadowana przed lataniem. Sprawdz czy uzywasz
kabla USB typu C zapewnionego przez EXO.

-Bateria roztadowana - migajgcy wskaznik poziomu baterii
-tadowanie - migajgcy naprzemiennie wskaznik poziomu baterii
-Bateria w petni natadowana - S$wiecacy stale wskaznik poziomu baterii

e ey

Adapter 5V 2A
(nie w komplecie)




